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Matériel

-~ 0:CPU

1 : Switch
2:CartesE/S

3 :2 Modules de
sécurité

4 : 2 contacteurs de
sécurité pilotés si AU
déverrouillé et
PORTES fermées
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5 : Module d’entrées
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6 : Module de sorties
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7 :Bornier E/S et
'~ 24Vv/ov




1: Module de
sortie

2 : Electrovannes
(Vérins,
ventouse, ...)




1: Electrovannes (Aiguillage, indexage, ...)

2 : Bornier E/S
3 : Module déporté avec :

e 1 carte de 16 entrées
e 1 carte de 8 sorties
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A) Présentation

= Onglet Devices tree

Devices tree * 0 X

=2 Programmelide_POSTEL 200923
b" FdtConnections (FOT Connections)
=l MyController (TM262L20MESEST)
nl‘.—l Machine Assistant
{# D1 (Digital Inputs)
& 0q (Digital Cutputs)
+ -4 10_Bus (10 bus - TM3)
+- ] com_Bus (COM Bus - TMS)
Ethernet_1 (ETH1)
= E Ethernet_2 (ETHZ)
+ ﬂj EtherMet_IP_Scanner (EtherMNet/IP Scanner)
+ ﬂj Modbus_TCP_IO_Scanner (Modbus TCP IO Scanner)
+-5# Serial_Line (Serial ling)

Ethernet 2 = réseau machine

Ethernet 1 = réseau de I'AIP

Ethernet_2 X

Configured Parameters

Network Name
() 1P Address by DHCP
() 1P Address by BOOTP
(®) fixed IP Address

IP Address
Subnet Mask
Gateway Address

Ethernet Protocal

Transfer Rate

Security Parameters

Protocol inactive

CPU_Postel

oo . 65 . 61 . 11
255 . 255 . 255 . 0

o .0 .0 .0

Ethernet 2

Auto

Protocol active

SMMP protocol
Web Server (HTTF)

WebVisualisation protocol

Discovery protocol

FTP Server

Machine Expert protocol
Modbus Server

E Remote connection (Fast TCF)
Secured Web Server (HTTPS)

<<

Ring topology options

Ring topology

= Ethernet_2 (ETHZ)
= ﬂj EtherMet_IP_Scanner (EtherMet/IP Scanner)
= T™3BC_EtherNetlP (TM3BCEIP)
¢ Module_10 {TM3DI15/5)

= ﬁ Modbus_TCP_IO_Scanner (Modbus TCP IO Scanner)
D OsiSense_XGECS_1 (DsiSense XGCS)
U OsiSense_XGCS (OsiSense XGCS)

e odile i avapoerie) ]

= Eﬂ 10 _Bue (10 buye - TM 3]

A% Module_2 (TM3DI15/6)
A* Module_3 (TM3DI32)
A+ Module_4 (TM3DQ32TK)
T U Module_5 (TM35AF5R/G)
f* Module_s (TM35AFSR/G)

Cartes d’Entrées / Sorties

Modules de sécurité

Mo ring ~

Entrées / Sorties déportées

Réseaux Modbus pour les lecteurs RFID



B) Création d’un programme

= Onglet Application tree

Applications tree

=3l Programmelide POSTEL 200923

=} Application (MyController : TM262L20MESEST)

=2 Postel

GWVL

=] InputsOutputs (PRE)

=) Machine
+ E:I Moteur
+-[2) rRFID
+122 Verin
= @ Task Configuration
=gk masT
@ Prg_Rfid
@ Prg_Machine
@ Prg_Maoteur
@ Prg_werin

Iﬁ_?l InputsOutputs

+-22 Global

(*Mapping Sorties*)

//3e carte do32

qdwModule 4 QDO0.0:=gvl.LREAZRM ;
70 gdwModule_4_QDO.1:=gvl.VOYANT1 ;
71 gdwModule_4_QD0.Z2:=gvl.VOYANTZ ;

gdwModule_4 QD0.3:=gvl.VOYRNTI ;

gdwModule 4 QDO0.4:=gvl.VOYANT4 ;

gdwModule_4_QD0. S
4 0D0.

=1

A /gdvModul

1
//gdvMadule £ QD0.11:
gdvMadu : OD0.12
//gdwModule 4 0D0.13:
gdvModu : 0D0.1<
A/gdvModule £ 0D0.15:

qgdwModule_4_QDO. VOYRNTS ;
qgdwModule 4 QDO .VOYANTE ;
gdwModule 4 QDO -LSTART
gdwModule_4_ QDO -LACQDEFRUT

{*Mapping Entreesst)
//1e carte dilé
gvl.FCGER:=iwModule_2_IW0.0;
avl.FCGES:=iwModule 2_IWO0.1:
gvl.FCPER:=1wModule_ 2_IWO.
gvl.FCPES:=iwModule 2 IW0.3;
gvl.FCVRD:=iwModule_2_ TIWO.
gvl.FCVRG:=iwModule_2_ IWO.
gvl.FCVES:=iwModule_2_IW0.5;
gvl.FCVZR:=iwModule_2_ IW0.7;
gvl.CEVENT :=iwModule_2 IW0.
gvl.AIROK:=iwModule 2 IW0.5;
7 wModule 2 IWOQ.
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Devices tree - 1 X
/.
v 4

=) ProgrammeVide_ POSTEL 200923 -

Table de nomination des
entrées / sorties déclarées
(Variables globales)

Mapping des entrées / sorties
avec celles de 'automate

Il est aussi possible de faire le
mapping directement sur les
cartes d’E/S dans I'onglet

« Devices tree »

@ Lecture

Tableau

® [f0Mapping 1f0 Configuration @ Information

Find Filter ihi“i

@ GVL_Position

EtatTableau

=W MyControfler (TM262t 20MESEST)
-ﬂ Machine Assistant
& DI (Digital Inputs)
i 0g (Digital Cutputs)
= -{i# 10_Bus (10 bus - TM3)
I+ Module_2 (M30118/5)
I+ Module_3 (TM30132K)
I Module_4 (M300Q32TK)
I Module_s (M3saFsR/g)
I Module_s (TM3saFsR/5)
+-[f com_Bus (COM Bus - TMS)
Ethernet_1 (ETH1)
= E Ethernet_2 (ETH2)
= ﬂi EtherMNet_IP_Scanner (EtherMet/IP Scanner)
=- [l ™M3BC_EtherNettP (TM3BCETP)
1 Module_10 (TMaDI16/G)
A" Module_11 (TMangar/c)
= ﬂi Modbus_TCP_IO_Scanner (Modbus TCP IO Scanner)
U OsiSense_XGCS_1 (OsiSense XGCS)
U OsiSense_XGCS (OsiSense XGCS)

Variable Mapping  Channel Address
=4 Inputs
= 4§ wModule_2_IW0 [ wo o%IW1
R/ [re— o %IN2.0
R/ 1 %IN2. 1
R/ 12 o%IN2.2
R/ 13 %IX2.3
R/ 14 %IN2.4
R/ 15 %IN2.5
R/ 16 %IN2.6
R/ 17 %IN2.7
R/ 18 %IX3.0
R/ 13 %IX3.1
R/ 110 %IN3.2
R/ 11 %IX3.3
R/ 112 043,54
R/ 113 %1%3.5
R/ 114 %IX3.6
R/ 115 %1%3.7

Type

WORD
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

+ - serial Line (Serial Ine)




La création d’un programme passe par la création d’'un POU (Vous pouvez créer des dossiers pour
structurer votre programmation) :

1) Créer un POU : Application / AddObject / POU
Add POU K
@ Create a new POU (Program Organization Unit)

Name:
|Pou_Tesﬂ |

Type
—

() Function Block

Cocher la case Programme

Extends:

Implements:

Ladder Logic Diagram (LD)

() Function

Choisir le langage de programmation

Implementation language:
Ladder Logic Diagram (LD} ~

bH Lecture x Tableau @ GVL_Position EtstTableau [ PoU_t

2) Développer le CODE du POU |

2 VAR
a. Déclarer vos variables locales —» © =e=
b. Développer votre programme : ~—

c. Possibilité de créer des actions (Fonctions) dans le POU qui correspondent a des

morceaux de programme qui peuvent étre appelés dans le POU supérieur qui lui sera

appelé dans le MAST

Exemple avec le langage ST :

lications tree >~ 0 X @ POU_Test @ Bloc Prg_verin @ Exemple_POU
3 Prg Rfid
= Programmelide_POSTEL 200923 -
=} Application (MyController : TM262L20M
+-1) Exemple
=) Poste1
1] Bloc (PrG)

BddwRfidl: ADDM;

Block_Verin {FB
B Block veri (F8) EcritureRFIDIAiguillage: WRITE VER;

ﬂ. GL 10 LectureRfidiiguillage: READ VAR:

@ cvL_tHm 11

InputsOutputs (PRG) 12 LddmRfid2: ADDM:
* |_| Machine / 13 EcritureRfidPoste: WRITE_VAR;
+-12) Moteur 14 LectureRfidPoste: READ VAR:
=2 rFD 15

ﬂ GWL_Rfid - 1 R02_InputsCutputsRfidliguillage();
= Pra_Rfid (PRG) 2 03 _CtrlRfidRiguillage();:

@\ A02_InputsQutputsRfidaig.. / RO2_InputsfutputsRfidPoste();
[Z8 A02_InputsOutputshifidPostdes 4 RO3_CrrlRfidPoste();
[E& A03_CtriRFIDAIguilage
[E4 A03_CtriRFIDPoste
@ stpalette (STRUCT)
¥ siRef (STRUCT)
¢ stRfd (STRUCT)




Exemple avec le langage Ladder :

Clic sur le réseau / Insert Box / Function blocks

Input Assistant

Textsearch Categories

Function blocks Type Origin
Module Calls ation Library Analyzation, 3.5 11.0...
Keywords = u Application
Conversion Operators = E:' Exemple
EtatTableau
Tableau
+- (2 Postet

B
K
i

—DemandeFo=ition Po=itionTab

Library CommfB, 3.5 12.0 {3...

Tableau 0

Tableau

3) Appeler le POU développé dans le MAST pour que celui-ci soit exécutable par 'automate

Applications tree - 0 X | ¥ PoU_Test  'hR Blac Prgverin  [[§] Exemplepou  [m) Pou (@] Pout  [fR Pou2 ]
| Configuration
=15 Frogrammelide POSTEL 200923 - o
-} Application (MyController: TM262200 | POty { 031 ): [15
- Exemple Type
|3 -
2 Postet Cydic x Interval (e.g. t=200ms): |10
[F] pou_Test (PRG)
Watchdo
=-g& MAST I “
e [ Enable
#] Prg_Machine Time (e.g. t#200ms): |5U
@ Prg_Moteur
@ Prg_verin Sensitivity: |1
@ InputsQutputs
@ Bloc
=2 Global

£ FB_Pressequip
+-I0) Project Information

a emove La ange La 'y oVE + ove Uown :§ €n
4k Add Callf % R Call [ Change Call Move Up % Move D += Open POU

PouU Comment
Prg_Rfid

Prg_Machine

Prg_Moteur

Prg_verin

InputsQutputs

Bloc

Si vous utilisez plusieurs fois les mémes sorties dans des programmes différents
alors il y aura un conflit et la sortie utilisée ne fonctionnera pas !



C) Charger les programmes dans I'automate

= Onglet Devices tree

1) Double clic sur Mon controller Communication Settings

(& o1 (Digital Inputs)
& 0Q Digital Outputs)

2) Communication Settings

_~T¥]  POL_TEST Ve @ S W MyController x
Commur

nication Settingsl Applications  Files  Log PLC settings Services Task Deployment Ethernet Services Users and Groups  Access Rights OPC UA Server Configuration  Diagnostic Table 0 Information

z & |8

Connecti... Controller Project Name |P_Address #  TimeSinceBoot NodeMame Project Author FW_VYersion
Em . TM2x2-20 20070262 _PlateformeSFP__..  10.12.72.182 02h 33m 05s Cpu_Poste_4 PRESSEQUIP_A... V50475
Em . TM2x2-20 20070262 _PlateformeSFP__..  10.12.72 236 02h 33m 05s Cpu_Poste_3 PRESSEQUIP_A... V50475
Em . TM2x2-20 20070262 _PlateformeSFP_...  10.12.72 245 02h 33m 05s Cpu_Poste_5 PRESSEQUIP_A.. V50475
Em . TM2x2-20 20070262 _PlateformeSFP__.. 10127334 02h 33m 05s Cpu_poste_0 PRESSEQUIP_A.. V50475
Em . TM2x2-20 20070262 _PlateformeSFP__..  10.12.73.52 02h 33m 05s Cpu_Poste_1 PRESSEQUIP_A.. V50475

Em . TM22-20 Not Avaiable 10.12.76.112 02h 33m 05s Cpu_Poste_2 Not Available V5.0475

20070262_Plateforme.__ PRESSEQUIP___

. TM2x2-20 20070262_PlateforneSFP_... 100.65.63.75 02h 33m Qg€ Cpu_Poste_3 PRESSEQUIP_A... V5.0.4.75

o
m . TM2x2-20 20070262_PlateforneSFP_... 100.65.63.76 02h D6s Cpu_Poste_4 PRESSEQUIP_A... V5.0.4.75
m . TM2x2-20 20070262_PlateforneSFP_... 100.65.63.77 03 06s Cpu_Poste_5 PRESSEQUIP_A... V5.0.4.75

3) Sélectionner le poste ou charger le programme :
4) Vérifier le Connection Mode et |'adresse IP :

/[ /

Confimed online mode [IP Address (Fast TCP) | [1006563.73 ] /[m1720]

Encrypted I Connection Mode Target IP Address/Por:
| |

Test

5) Décocher « Encrypted communication » :

[ Encrypted communication I
— . Corfimmed online mode

10



6) Se connecter et charger le programme

Bm\dlomme !Dehug Tools  Window  Help
‘4 sxpm e -

» 0 X @ POU_TEST_Verin “ GVL - MyCeontroller x
Communication Settings  Applications ~ Files

7 @ L—S Select All * | Logic Cor . .
—3 Online / Login / ok / ok

Log PLC settings Services Task Deployment FEthernet S

- ‘ 151 rad - e
Connecti... Controller ProjectMame IP_Address

# TimeSinceBoot e

7) Lancerle RUN avec I'onglet et aller dans I'onglet « Applications tree » pour

sélectionner le programme que vous voulez observer en retour des actions de
I’automate (Appui sur les boutons pédagogiques / Voyants / Vérins qui bougent...) !



D) Simulation

1) Activer le mode simulation :

Debug Tools Window Help
» WG =3 O [ L8 Select Al ~ | Logic Cor

—» Online / Simulation

y

JEST Verin [ GV [l MyController x
ications  Files  Log PLC settings Services Task Deployment Ethernet S
SBIRARR

Connecti... Controller

|P_Address # TimeSinceBoot M

2) Connecter vous : Online / Login ou directement m

3) Forcer les valeurs pour simuler :

1 Lecture [|g] EtatTableau  [|g] POU_1  [|g] InputsOutputs (@@ 0Q [ 01 [+ Modde 2  [J+ Modue 3  [§*

MyController.Application.Bloc

[|5] Tableau [ g GWL_Position

Expression Type Prepared value ! Comment
= % Block_verin_0 Block_Verin

*5 ManuOpen BOOL ALSH

4y ManuClose 0oL

4§ ModeManu so0L

#§ Modeautn BOOL

“p AutoClose BOOL

4y AutoOpen 0oL

e e

vl EVEXS

[ ov1-Evexe IFNEEN

vl ihm Defaucov IR

gv1. MODEMANT

[ fptosrans

Option 1 : Dans la fenétre supérieure cliquer dans la colonne « Prepared value » et choisir la valeur
de forgage.

Option 2 : Directement sur le contacteur, choisir la valeur de forgage.

4) Pour valider la valeur de forgage appuyer sur : F7

_BR Lecture Tableau | @ GVL Fosition Etaffableau | @] POU_L InputsOutputs (@ 0Q [ D1 [« Modde 2 [ Modue 3

MyController Application.Bloc
Expression Type Value Prepared value Address Comment
= 4 Block_verin_o Block_Verin

*p ManuOpen BOOL
* ManuClose BOOL
4 ModeManu BOOL
4 Modeutn BOOL
“p AutoClose BOOL
*§ AutoOpen BOOL

GrandVesin

o1_thm grandgrrinopen T o1 _EvEHS
VerinClese - gvl.EVGXR
vi_ihm. grandvesinslozs Defaut (= gvl_ihm.DefautGy
i
0k

5) Pour enlever le forcage : ALT + F7

B lectre x[[5] Teblesu | @ GV Position EtstTablesu | [g] POU_1 InputsOutputs e (g o }g—

MyController.Application.Bloc
Expression Type Value Prepared value Address Comment
= Block_Verin_0 Block_Verin
4p ManuOpen BOOL
#$ ManuClose BOOL
4 ModeManu BOOL
#$ Modeuto BOOL
4 AutoClose BOOL
4§ AutoOpen BOOL

e oo e

GrandVerin
gvl_ihm.grandverincpen Block Verin

VerinClose - gvl.EVEXR
vl _ihm. grandverinsloze Defaut (= gvl_inm.Defaut@
1L

1LIF




E) Ajouter un bloc fonctionnel existant

Exemple : Ajouter un cadencement :

1) Clicdroitsur le réseau / add FFB Finder /
2) Dans la barre de recherche écrire ce que vous cherchez
3) Sélectionner le bloc de cadencement « Blink »

Cadence
gvl.xAuPretiCQ BLINK GVL.LREARM
ENABLE ouT {
T#500MS —{TIMELOW

T#50045 — TIMERIGH

Le principe est le méme pour ajouter un bloc tempo ou un convertisseur ou des opérations
mathématiques...

13



F) Créer un nouveau bloc fonctionnel

1) Créer un POU / Cocher la case « Function Block »
2) Choisir le langage de programmation

Add POU

@ Create a new POU (Program Croanization Unit)

Mame:
lPoU /

Type

ID Program
I@ Function Blu-ckl
[ ] Extends:

[ ]implements:

Access specifier;

Ladder Logic Diagram (LD

i) Function

mentation [anguage:
Ladder Logic Diagram (LD} - I

14



Tablesu | g GVL Position EtafTsbleau | @] POU_L TnputsOutputs 4 oo 3)

FUNCTION BLOCK Block_WVerin

Déclarer les variables d’entrées sorties du bloc
VAR _INPUT ,
Hanu0pen: EOOL: 4) Développer votre bloc

ManuClose:BOOL;
ModeManu:BOOL;
ModeAuto:BOOL;
ZutoClose:BOOL;
RuteOpen:BOOL;

CapteurClose:BOOL;
CapteurOpen:BOOL;
END_VAR

VAR_OUTFUT
VerinOpen:BOOL;
VerinClose:BOOL;|
Defaut:BOOL;

END VAR

VAR

TON_DEFAUT: TON;

tempo: TIME:
END VAR
Modehuto ModeManu ButoOpen ButoClose
i Wi Wi i
Ir U7l U/l I
ModeRuto ManuOpen ManuClose ModeManu
/1 i 1 1
Ir 1/l Ul U
ModeRuto ModeManu ManuCpen ManuClose
1
I U U U/l
Modehuto ModeManu ButoOpen AutoClose
i /0L 1 1
Ir U/l U [\
TON_DEFAUT
VerinClose  CapteurClose TON
/ ho ﬁ Q
ET - tempo

5) Appeler votre bloc dans un programme

Clic droit sur le réseau / Insert Box / Application

Text search Categories

Function blods
Module Calls
Keywords

Conversion Operators

PATTA B R
FLINCTTON BLOCK

{} EmPra
+-{} EPsC

4 IV erraena

Sélectionner votre bloc et il apparait dans votre réseau.

) Bockvern ) Bloc x| POU_TEST verin
: Bloc

GVL_verintest

VAR
Block Verin 0: Bloek Verin;
END_VAR

Block Verin_0

GVL.SELEDUCL Block Verin
I P Verinopen
VerinClose - gvL.EVGKR

GVL.SELEDUC2
ManuClese

Qv MODEMANU
ModeManu

gvl.MODEAUTO
ModeAuto

GVL.SELEDUCS
|AutoClose

GVL.SELEDUCA

|Autaopen



G) IHM et Automate

1) Créer une table de variable GVL qui comprendra toutes les variables nécessaires a I'lHM

¥ Bloc @ GVL_THM x
Z VAR GLOBAL

grandverinopen:BOOL;

grandverinclose:BOOL;

=11

petitverinclose :BOOL;
petitverinopen: BOOL;

10 VerinRotationDroit :BOOL;
11 VerinRotationGauche :BOOL:

13 Defaut&EV:BOOL;
14 DefautPV:BOOL;
15 DefautRotV:BOOL;
1€ DefautZV:BOOL;

12 END VAR

2) VUtiliser les variables déclarées dans le GVL_IHM pour activer / désactiver vos sorties

in

gvl_ihm. grandverinopen Block Verin gwl.EVGK3
ManuOpen VerinOpen i
VerinClose |-gvl EVGKR
gvl_ihm.grandverincloze Defaut - gvl_ihm. DefautV

11
I lose

gvl . MODEMANT

— I {#odedanu
gvl.MODEAUTO
— —————oderuea
F— [——————fautocio=e
] [ {autoopen

— [ {csprenztio=e




3) Générer un fichier XML contenant toutes les variables nécessaires a I'lHM
Onglet « Tools tree » / Application / Symbol Configuration

Tools tree -« 0

=93 Frogrammelide POSTEL 200923 il
= ":; Application (MyController : TM262L20MESEBT)
ﬁ] Library Manager
& Message logger
+-) Postel
F 2 Symbol Configuration |
+-J) Global

4) Compiler pour mettre a jour les nouveaux GVL (Si un GVL est en rouge le décocher puis le
recocher pour le mettre a jour). Penser a vérifier en développant le GVL avec le + pour
vérifier que toutes vos variables sont bien présentes.

fF] Blac §  GVL_THM B8 Symbol Configuration X

View - Build Settings ~ Tools ~

! i There are 3 configured signatures which are not available in the code any more, they should be removed. Remove...

!\ There are 7 configured variables which are not referenced by the IEC code. Reading and writing to them may not have the desired effect(s). Remove...
“hanged symbol configuration will be transferred with the next download or online change

Symbols Access Rights Maximal  Attribute Type Members  Comment

+-[F] Bloc

+-[F] Constants

GVL
[E[evLHm
GVL_Machine
GVL_Moteur
GVL_Rfid
GVL_Verin

5]

:
¥
:
v
;
4@
;
y
:
¥

GVL_Rfid
ToConfig_Globals
IoConfig_Globals_Mapping
POU_TEST_Verin

Prg_Rfid

= IoConfig_Globals
@ InConfig_Globals_Mapping
[ POU—TEST—VerChanged symbol configuration will be transferred with the next download or online change
O Prg_Rfid Symbols Access Rights Maximal  Attribute  Type Members  Comment
e | Blac
£ Constants
+ GVL
= GVL_IHM
# DefautGv " £ BOOL
# DefautPV i kZ BOOL
¢ DefautRotV 4y 4 BOOL
# Defautzv S S BOOL
 VerinRotationDroit K 4y EOOL
 VerinRotationGauche K 4 EOOL
¢ grandverinclose 4y K BOOL
# grandverinopen "ty 4 BOOL
¢ petitverinclose "ty 4 BOOL
# petitverinopen 4 S BOOL

ooooO

5) Charger le programme dans |I'automate pour générer le fichier XML a importer dans le
programme IHM.



H) Help

Clic sur un composant (Tempo, compteur, bistable...) et « F1 » pour lire la documentation sur le site
Schneider.
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