Plateforme de

TELéMAintenance

GMAO en ligne Pron_ostif: et' prévision Niveau pemm——
Gestion de : 1- Visualisation Entreprise

- Equipements 2 - Evaluation Resources

- Planification d'interventions 3 - Sélection Planning

- Nomenclatures Im SEM

- Gammes

- Stocks , P R E D/’C.T

CAS /P  ANTICIPATE & SAVE

Exploitations pédagogiques Niveau
Manufacturing

Ingénierie de la maintenance Execution

- Analyse fonctionnelle ou topo fonctionnelle System

- Analyse dysfonctionnelle AMDEC+HAZOP

- Définiton du plan de maintenance préventive prévisionnelle (variables significatives de la dégradation Aide au diagnostic en ligne

du bien a surveiller, diagnostic, pronostic, ...) 1 - Choix du dysfonctionnement

Télésurveillance 2 - Visualisation

- Superviser une production a distance et en temps réel 3 - Evaluation

- Collecte et traitement des données 4 - Sélection

- Mise en place de la surveillance (définitions symptomes, alarmes, alertes...), création tableau de bord 5 - Validation

Démarche de Télé diagnostic et Pronostic

- Télémaintenance / @Maintenance

- Déclenchement, programmation des actions de maintenance
- Gestion des interventions, ...

Modes de fonctionnement de la maquette

- Une utilisation locale, dans un contexte pédagogique classique de travaux pratiques et de projets sur site,

- Une utilisation a distance, par Internet pour des opérations de télésurveillance de télédiagnostic, de
télémaintenance d'une installation industrielle distante, ou pour I'accés a des données de production, le suivi
de production, ...

- Une utilisation pour I'enseignement & distance, comme support d'application pour des enseignements.

Modules de génération de défauts (MGD)

Déconnexion de la variable et forgage a Génération des défaillances
0ou a1 dune entrée ou d'une sortie Deux modes de génération de défaillance :
Pour les capteurs Pour les actionneurs - Manuel : les défaillances sont déclenchées des la sélection de I'utilisateur.
@,@ 2yee - Scénario : les défaillances sont enclenchées dans une séquence prédéfinie a 'avance par un enseignant. Le passage
°ﬂ““'<ﬂ>§ e d'une défaillance a l'autre se fait par acquittement aprés diagnostic et proposition d'intervention validés par I'enseignant
peort . ou automatiquement.
sorties MGD 2 sorties| MGD . . . . . . . L , i
APLDEF: APLDEF: Un scénario est composé de maximum 30 étapes qui peuvent étre : de défaillances & de dégradations.
oerx| \. bEFX W L'utilisateur doit paramétrer I'apparition de la défaillance ainsi que I'évolution de la dégradation en suivant une loi
exponentielle.
Les scénarios peuvent étre modifiés ou crées par les enseignants.
ovece AELFEE ovce

Défaillances matérielles du systéme
Défaillance du presseur de bande Défaillance du systéme de tension de courroie  Dégradation du systeme d'accumulation ou d’avance

Le presseur est vu comme un ressort qui appuie sur ~ Ce systéme permet de tendre la

la bande. Sa réalisation avec un vérin permet de  courroie.

simuler des glissements de bande & partr de  Sa réalisation avec un vérin permet de

API|_DEF. simuler des glissements de courroie a
partir de API_DEF.

Tambour API_DEF

Veérin rotatif

F(.@ tendeur haut

API_DEF

API_DEF M § !| <+

FC Véri

presszrlljr: REALISATION
haut

|~

Réglage de la pression
(raideur du ressort)

Un frein magnétique permet de
simuler une loi de dégradation de
I'entrainement du produit, par
I'opposition au moteur d'un couple
résistif réglable.

API_DEF

<+ Dégradation du systéme de changement de
bobine

oL~

Réglage de la pression
(raideur du ressort)

Un régulateur d’air permet de simuler
une chute de pression pneumatique
en suivant une loi de dégradation.
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Régulateur électropneumatique
compatible 10-link pour
simulation de perte de débit
pneumatique.

pe traitement d’air FRL avec EVG
vanne cadenassable et pressostat
compatible 10-link.
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Bouton sans fil o,
pour commande de I'éclairage.
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- Capteur de température
-~ sans fil autoalimenté
~ communiquant Zigbee.

Architecture de communication simplifiée
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Altivar ATV320
Variateurs de vitesse.

HMIST6600

Afficheur tactile 12 pouces sous
Ecostruxure  Operator  Terminal
Expert EOTE avec serveur web.

Modicon M262

Controleur logique prét pour
I'loT pour les machines a
hautes performances

+ bloc TM5 Safety

PowerTag Acti9

retour sans fil de la
consommation électrique de
linstallation.
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avance API_DEF
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